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Firmwareversionen

Der elektrische Prozessregelantrieb Typ 5757-3 existiert in unterschiedlichen Firmware-
versionen. Die Firmwareversion ist auf dem Typenschild des Gercits vermerkt.

Firmwareversion | Zusdtzliche Merkmale

2.0x e Schaltausgang

2.1x ¢ Datenlogging-Funktion

¢ Kommandobetrieb (Stange ein-/ausfahren)

Die vorliegende Einbau- und Bedienungsanleitung gilt fir alle Firmwareversionen. Unter-
schiede in der Bedienung sind kenntlich gemacht.

Bedeutung der Hinweise in der vorliegenden Einbau- und Bedienungsanleitung

/\ GEFAHR! ACHTUNG!

Warnung vor gefdhrlichen Situationen, die Warnung vor Sachschéden.
zum Tod oder zu schweren Verletzungen

fihren.

Hinweis: Ergéinzende Erléuterungen, Infor-
mationen und Tipps

WARNUNG!

Warnung vor gefdhrlichen Situationen, die
zum Tod oder zu schweren Verletzungen
fihren kénnen.
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Allgemeine Sicherheitshinweise

1

Allgemeine Sicherheitshinweise

Beachten Sie zu lhrer Sicherheit die folgenden Hinweise zur Montage, Inbetriebnahme und
zum Betrieb des elektrischen Prozessregelantriebs:

Das Gerdt darf nur von Fachpersonal, das mit der Montage, der Inbetriebnahme und
dem Betrieb dieses Produktes vertraut ist, montiert und in Betrieb genommen werden.
Fachpersonal im Sinne dieser Einbau- und Bedienungsanleitung sind Personen, die auf
Grund ihrer fachlichen Ausbildung, ihrer Kenntnisse und Erfahrungen sowie ihrer Kennt-
nisse der einschlégigen Normen die ihnen ilbertragenen Arbeiten beurteilen und magli-
che Gefahren erkennen kdnnen.

Gefdhrdungen, die am angeschlossenen Ventil vom Durchflussmedium und vom Betriebs-
druck sowie von beweglichen Teilen ausgehen kénnen, sind durch geeignete Maf3nahmen
zu verhindern.

Das Geréit ist fir den Einsatz in Niederspannungsanlagen vorgesehen.

Bei Anschluss und Wartung sind die einschldgigen Sicherheitsvorschriften zu beachten. Es
sind Schutzeinrichtungen einzusetzen, die gegen unbeabsichtigtes Wiedereinschalten ge-
sichert werden kénnen.

Vor dem AnschlieBen ist die Netzspannung freizuschalten.

Zur Vermeidung von Sachschéden gilt auBerdem:

4

SachgeméifBer Transport und fachgerechte Lagerung des Gerdétes werden vorausgesetzt.
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2 Aufbau und Wirkungsweise

Der elektrische Prozessregelantrieb

Typ 5757-3 ist ein elektrischer Antrieb mit
einem integrierten digitalen Regler; er ist an-
baubar an die SAMSON-Ventile (DN 15
bis 25) Typ 3222, 3222N, 2488 und 3267,
als Sonderausfihrung auch Typ 3260 und
Typ 3226.

Das Geréit hat einen Eingang fiir einen
Pt-1000-Temperatursensor, mit dem es als
Festwertregler arbeiten kann.

Alternativ kann das Gerét zur Trinkwasser-
erwdrmung im Durchflussprinzip verwendet
werden. Dann ist optional ein Wasserstrs-
mungssensor oder ein Flief3druckschalter
einzusetzen. Mit dem FlieBdruckschalter
wird der Beginn und das Ende der Zapfung
festgestellt. Der Wasserstrémungssensor
kann zusétzlich die Durchflussmenge des
Trinkwassers erfassen. Eine Optimierungs-
funktion passt die Regelung an sich éndern-
de Netzbedingungen an.

Zuséitzlich zum Temperatursensor-Eingang
verfiigt der Antrieb iber einen Stromein-
gang. Dieser kann alternativ zum Tempera-
tursensor oder zum Anschluss eines externen
Sollwerts verwendet werden. Bei Gerdten
mit Schaltausgang (Firmwareversion
2.0x/2.1x) kann dieser als Pumpenausgang
(Zirkulationspumpe oder Umwiilzpumpe),
Stérmeldeausgang oder als Meldeausgang
fir einen Zapfungsvorgang konfiguriert wer-
den.

Der Sollwert des Reglers ist mit 60 °C vor-
eingestellt und kann mit der Bedienoberflé-
che TROVIS-VIEW mit einem Verbindungs-
kabel Gber die RS-232-Schnittstelle (Serial
Interface) am Antrieb oder mit einem Spei-
cherstift gecindert werden.

Autbau und Wirkungsweise

Auch die Auswahl der Regelgréf3e, das Re-
gelverhalten und die Wirkrichtung des An-
triebs kdnnen so gedindert werden.

Das Ausgangssignal des Reglers wirkt als
Dreipunktsignal auf den Motor des Antriebs
und wird iber das nachgeschaltete Getriebe
als Hub auf die Antriebsstange (3) Gbertra-
en. Bei Erreichen der Endlagen oder bei
Uberlastung wird der Motor durch drehmo-
mentabhéngige Schalter abgeschaltet.

Der Antrieb wird mit einer Uberwurfmutter

(4) auf das Ventil geschraubt.

4 3 5 “eingefahren
;§|!f!!!'_;_| 4 Antriebsstange
5& f ousgefchren
R 7
)&l
o5
4 Uberwurfmutter
1 Elektrischer 5 Hubanzeige
Prozessregelantrieb 6 Kegelstange
1.1 Anschlussleitung 7  Ventilfeder
2 Handsteller 8  Abdeckung,
3 Antriebsstange RJ-12-Buchse

Bild 2 - Wirkungsweise
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Aufbau und Wirkungsweise

Bei ausfahrender Antriebsstange wird das
Durchgangsventil gegen die Kraft der Ventil-
feder (7, Bild 2) geschlossen, bei einfahren-
der Antriebsstange 6ffnet das Ventil, indem
die Kegelstange durch die Rickstellfeder
dieser Bewegung folgt.

Beim Dreiwegemischventil wird mit ausfah-
render Antriebsstange das Ventil (A - AB)
gedfinet.

Uber den Handsteller (2, Bild 2) kann das
Ventil im spannungsfreien Zustand in eine
gewiinschte Position gestellt werden.

Hub- und Bewegungsrichtung sind an der
seitlichen Hubanzeige (5, Bild 2) ablesbar.

2.1  Zubehor

Zubehor zur Kommunikation:

Bendtigt wird die Konfigurations- und Be-
dienoberflache TROVIS-VIEW 6661-1062,
siche Kapitel 7.

Zubehor fur Trinkwassererwdrmung im
Durchflussprinzip:

Temperatursensor Typ 5207-0060,
Schnell ansprechender Pt-1000-Sensor,
siche Bild 7, Seite 16/17

Temperatursensor inkl. Sensortasche, VSny
Fernwdrme-Zulauf (VL)

Elekirischer Prozessregelantrieb Typ 5757-3
Wasserstrémungssensor mit Kabel
Fernwarme-Ricklauf (RL)

Ventil, z. B. Typ 3222

2
e 1 Waérmetauscher
e o 2
3 3
4
5
6
7
VL Vorlauf
RL Riicklauf

WW  Warmwasser

KW Kaltwasser

VSTW  Vorlaufsensor

WWS  Wasserstrdomungssensor

» ww
4 - Zir
WSS

Bild 3 - Anwendungsbeispiel Trinkwassererwérmung mit Pt-1000-Sensor und Wasserstrémungssensor
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Sensortasche

Positionierung des Pt-1000- Sensors am op-
timalen Messpunkt des Wérmetauscheran-
schlusses, siehe Bild 7, Seite 16/17

Bestell-Nr. 1400-9249

2.2 Technische Daten

Autbau und Wirkungsweise

Wasserstromungssensor mit Verldnge-

rungskabel

Bestell-Nr. 1400-9246

Axialturbinensensor, siehe Bild 7, Seite 16/17

Elekirischer Prozessregelantrieb Typ 5757-3

Nennhub 6 mm

Stellzeit fir Nennhub 20s

Antriebskraft 300 N
Versorgungsspannung 230V (x10 %) / 50 Hz
Leistungsaufnahme ca. 3VA

Schutzklasse Il nach EN 61140

Zul. Umgebungstemperatur 0 bis 50 °C

Zul. Lagertemperatur —20 bis 70 °C

Schutzart

IP 42 nach EN 60529

Montage

beliebig, nicht héngend

Elektromagnetische Vertréglichkeit

nach EN 61000-6-2, EN 61000-6-3 und EN 61326

Gewicht

ca. 0,7 kg

Konformitét

ce

Bindreingang BE 1 R

Sollwertumschaltung

Bindreingang BE 2 R

FlieBdruckschalter

Ausfilhrung mit Schaltausgang (Firmwareversion 2.0x/2.1x)

Schaltausgang ‘230 V, 50 Hz, max. 1 A
Zubehor

Temperatursensor Pt 1000: -50 bis 150 °C
Wasserstrdmungssensor 530 Pulse/I
FlieBdruckschalter potentialfreier Kontakt
Steuereingang 0 (4) bis 20 mA

1) Empfehlung: Beim Einsatz von Relais,

Gerdte mit Goldkontakten verwenden

EB 5757
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Aufbau und Wirkungsweise

2.3 LED-Blinkmuster

Der Antrieb hat eine rote und eine gelbe LED, mit denen der aktuelle Betriebszustand des An-
triebs signalisiert wird.
Die LEDs befinden sich unter der Abdeckung auf der Oberseite des Gerites.

Blinkmuster der gelben Leuchtdiode (LED)

* Gerdt aus oder keine Kommunikation mit Speicherstift oder Kommandostift steckt
Ein

Aus

Zeit [s]

® Gerdt ein oder
Speicherstift gesteckt: Speicherstift hat Aktion beendet (- Kap. 8.2.2)

Ein
Aus _
Zeit [s]
e Speicherstift gesteckt: Auslesen des Speicherstifts wird vorbereitet (- Kap. 8.2.2)

Ein I | I
Aus T T

1 2 3 4 5 6 Zeit[s]

o Speicherstift gesteckt: Beschreiben des Speicherstifts wird vorbereitet (— Kap. 8.2.2)
Ein
Aus

1,2 2,4 36 4.8 6,0 7.2 Zeit[s]

o Speicherstift gesteckt: Speicherstift hat Plausibilitétsfehler

) .
Aus . . . . .
2 4 6 8 10

8 B5757
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Autbau und Wirkungsweise

* Speicherstift gesteckt: Speicherstift hat EEPROM-Fehler
Ein

2 4 6 8 10 Zeit [s]

Blinkmuster der roten Leuchtdiode (LED)

* Normalbetrieb oder Speicherstift gesteckt
Ein

Aus
Zeit [s]

o Gerdt lauft nach Reset an oder Fehler Endschalter

Zeit [s]
e Temperatur zu hoch (oberer Grenzwert GWH iberschritten)
) .
Aus . . . . .
2 4 6 8 10 Zeit [s]
o EEPROM-Fehler im Gerdt
Ein
Aus
2 4 6 8 10 Zeit [s]

5757 9



Aufbau und Wirkungsweise

¢ Nullpunktabgleich lauft

2 4 6 8 10 Zeit [s]

* Laufzeitmessung lguft
Ein

Aus
2 4 6 8 10 Zeit [s]

e Leitungsunterbrechung am Temperatureingang
Ein

A
o 45 9 Zeit [s]

° Leitungsunterbrechung am Stromeingang
Ein

Aus
5,5 1 Zeit [s]

® Durchfluss am Strémungssensor berschreitet Messbereich

13 Zeit [s]
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Anbav an Ventil

3 Anbau an Ventil

Der Antrieb wird bei abgeschalteter Versor-
gungsspannung kraftschlissig mit dem Ven-
til verbunden.

Handsteller (Pos. 2, Bild 2, Seite 5) ge-
gen den Uhrzeigersinn drehen, damit die
Antriebsstange bis zum Anschlag ein-
fahrt.

Antrieb auf den Ventilanschluss setzen
und mit der Uberwurfmutter (Pos. 4,

Bild 2, Seite 5) fest verschrauben (An-
zugsmoment 20 Nm).

3.1 Einbaulage

Die Einbaulage ist beliebig, jedoch darf der
Antrieb nicht héingend eingebaut werden.

85757 11



Elekirischer Anschluss

4 Elektrischer Anschluss

A Lebensgefahr durch elektrischen
Schlag!

e Beim Verlegen der elektrischen Lei-
tungen sind die Vorschriften fiir das
Errichten von Niederspannungsan-
lagen nach DIN VDE 0100 und die
Bestimmungen der rtlichen EVU un-
bedingt zu beachten.

Geeignete Stromversorgungen ver-
wenden, die sicherstellen, dass im
normalen Betrieb und im Fehlerfalle
der Anlage oder von Anlagenteilen
keine geféhrlichen Spannungen an
das Gerét gelangen kénnen.
Elektrischen Anschluss nur bei aus-
geschalteteter Spannung vornehmen,
gegen unbeabsichtigtes Einschalten
sichern!

Die nicht benétigten Adern sind sach- und
fachgerecht zu isolieren.

Die Funktion des Antriebes erfordert den
Anschluss eines Pt-1000-Temperatursensors.

Mit dem Bindgreingang kann zwischen den
beiden Sollwerten W1 und W2 umgeschal-
tet werden.

Alternativ kann anstatt des Pt-1000-Sensors
der Stromeingang O (4) bis 20 mA zur Re-
gelung genutzt werden.

Zum schnellen Erkennen einer Trinkwasser-
zapfung kann zuséitzlich ein Wasserstrs-
mungssensor oder ein Flief3druckschalter
aufgeschaltet werden.

Die Enden der beiden Anschlussleitungen
sind nach Bild 4 bzw. Bild 5 (ab Seite 13)

zu verdrahten.

12 B 5757

Hinweis:

Sobald die Versorgungsspannung angelegt
wird, erfolgt der Initialisierungsvorgang.

Der Antrieb fdhrt die Antriebsstange aus
(bei eingestellter Wirkrichtung steigend/stei-
gend), dabei leuchten die rote und die gelbe
LED an der Abdeckung auf der Oberseite
des Antriebes auf.

Sobald die Antriebsstange die Endlage er-
reicht hat, erlischt die rote LED.

Die gelbe LED leuchtet weiter und signalisiert
die Betriebsbereitschaft des Gerdits.

Fehlermeldung:

Eine Leitungsunterbrechung am Temperatur-
eingang oder am Stromeingang werden
durch langsames Blinken der roten LED an-
gezeigt, vgl. Kapitel 2.3.

Hinweis: Das Erkennen einer Leitungsunter-
brechung bei einem Eingangssignalbereich
von 0 bis 20 mA ist nicht méglich.




Elektrischer Anschluss

‘ Hinweis:
Die grau hinterlegte Klemme L" ist nur in

230V, 50Hz der Ausfihrung mit Schaltausgang (Firm-
5 ‘ ‘ wareversion 2.0x/2.1x) vorhanden.
t o
Pt | Inl GND +5V [GND| In2 L N | L
T T T T T T T T I
or ge rt br SwW gn br bl sw
‘ ‘ 1 Wasserstrdmungssensor (WSS)
2 FlieBdruckschalter
or orange
Befrieb mit Pt-1000-Sensor \SNARNUN(F;.%h de Ad ge gelb
(Schaltausgang L"als Pumpenausgang) pannungstuhrende Ader H rof
br braun
gn grin
‘ sw schwarz
BE] | 230V, 50Hz ws weil
il [
Pt o
Pt | Inl GND +5V [GND| In2 L N L
T T T T T T T T I
or ge rt br sw gn br bl sw
Betrieb mit Pt-1000-Sensor und WARNUNG}
Bindrkontakt zur Sollwertbestimmung Spannungsfihrende Ader
(Schaltausgang L als Pumpenausgang)
BE22 230V, 50Hz
1 ||
Pt | Int | o] +5V [GND| In2 LN
T T T T T T T T I
or ge rt br sw gn br bl sw
Betrieb mit Pt-1000-Sensor und WARNUNG!!
FlieBdruckschalter Spannungsfihrende Ader
(Schaltausgang L als Pumpenausgang)
Bild 4 - Elektrische Anschliisse , Teil 1 Bitte beachten: Klemmen bauseits, nicht im Lieferumfang
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Elekirischer Anschluss

‘ Hinweis:
Die grau hinferlegte Klemme L" ist nur in

Pt
GND|

I
or ge rt br sw gn

Betrieb mit Pt-1000-Sensor und
Wasserstromungssensor
(Schaltausgang L als Pumpenausgang)

Informationen zum Anschluss des Wasserstromungssensors siehe Bild 6

230V,50Hz der Ausfilhrung mit Schaltausgang (Firm-
| | wareversion 2.0x/2.1x) vorhanden.
L N L
I I I
br bl sw 1 Wasserstrdmungssensor (WSS)
2} FlieBdruckschalter
or orange
WARNUNG! ge gelb
Spannungsfishrende Ader rt o rot
br braun
gn grin

W SC|"IWO rz

Sollwertfiihrung iiber Stromsignal
(Schaltausgang L"als Pumpenausgang)

+ 0(4)..20mA - ‘ ws  weif3
230V, 50Hz
| [ |
Pt ,
Pt | Inl GND +5V [GND| In2 L N L
T T T T T T T T I
o‘r ge rt br sw g‘n br bl sw
Betrieb mit Pt-1000-Sensor und WARNUNG!

Spannungsfihrende Ader

Betrieb mit Stromsignal (Istwert)
(Schaltausgang L"als Pumpenausgang)

Bild 5 - Elektrische Anschliisse , Teil 2

+ 0(4)...20mA - ‘
230V, 50Hz
||
Pt | Inl G'P\:D +5V [GND| In2 L N | L
T T T T T T T T I
r ge rt br sw gn br bl sw
\ |
WARNUNG!

Spannungsfihrende Ader

Bitte beachten: Klemmen bauseits, nicht im Lieferumfang
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Elektrischer Anschluss

Anschluss des Wasserstrémungssensors (WSS)

WSS Verlangerungskabel Typ 5757-3
CGND  sw— br —sw  GND
Signal  gn— gn —gn  Signdl
5V ws — ws —br 5V
Aderendhiilse
ws PVC3x0,5mm? &
gn =

br

Kabelbinder

Bild 6 - Anschluss des Wasserstrémungssensors (WSS)

B 5757 15



Mafe in mm

5 MaBe in mm

114

<7l

Wasserstromungssensor Sensortasche (inkl. Dichtung)
mit Verléngerungskabel fir Warmetauscher mit G 1
Bestell-Nr. 1400-9246 Bestell-Nr. 1400-9252

Messbereich 1 bis 30 |/min,
DN 10, PN 10, IP 54
max. Medientemperatur 70 °C

Lénge Verldngerungskabel: 2 m

Bild 7 - Elektrischer Prozessregelantrieb und Zubehsr

LTy
o (o
Wi [1]

70 ——=

el einfahrend

al ausfahrend

————

- Gl

=

—~— 39 —=—|

G%

Anschlusstiick (inkl. Dichtung)
fir Ventil G 1
Bestell-Nr. 1400-9237
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MafBe in mm

|
|

Sensortasche (inkl. Dichtung)
for Warmetauscher mit G 34
- 3,3 Bestell-Nr. 1400-9249

* 4

gt
\

S|

' '
* 1
< * »T @5,4 G| |
1 | =35
V?’ |

Pt-1000-Sensor Typ 5207-0060
Ansprechzeiten: tg 5 < 1's,
to9 < 3's; in Wasser 0,4 m/s
PN 16
max. Medientemperatur: 90 °C

G%
©
15}
G3%
Anschlusstiick (inkl. Dichtung) Zirkulationsanschluss
fur Ventil G 3% (inkl. Dichtung)
Bestell-Nr. 1400-9236

Bestell-Nr. 1400-9232
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Funktionsbeschreibung — Funktionshlockliste in TROVIS-VIEW

6  Funktionsbeschreibung — Funktionsblockliste in TROVIS-VIEW

Die im Ordner [Konfiguration] aufgefihrten Funktionen werden in der nachfolgenden Funk-
tionsblockliste néher erléutert.

F = Funktionsblock ~ WE = Werkseinstellung

F | Funkfion WE | Bedeutung

0 - davernde Regelung
Antrieb arbeitet geméf Sensorsignal

01 | Zapf k 1 1 - Durchflusssensor aktiv
Aplongserienning Antrieb wird durch Zapfungserkennung aktiviert und beendet

nach Zapfende die Regelung
(Ausnahme: Warmhaltung aktiv)

Fir die Trinkwasserbereitung im Durchflussprinzip ist das schnelle Erkennen eines Zapfvor-
ganges wesentlich, da das Gerét dann sofort bei Zapfbeginn und -ende eine Information iber
die Zapfung erhdlt.

Optional zur bestehenden Ausstattung kann das Gerdt mit einem Flie3druckschalter oder
einem Wasserstrdmungssensor kombiniert werden:

Der FlieBdruckschalter erfasst einen Zapfvorgang und gibt diese Information binér an das
Gerdt weiter.

Der Wasserstromungssensor erfasst die Zapfmenge und liefert den aktuellen Volumenstrom an
das Gerit.

Nur aktiv, wenn F 01 - 1
02 | Durchflusssensor 1 0 - Flie3druckschalter

1 - Wasserstrdmungssensor

Nur aktiv, wenn F 01 - 1
03 | Adaption 1 0 - passiv
1 — aktiv (nur mit FO1 -1 und F02-1)

ACHTUNG!

Die Adaption beeinflusst nicht die eingestellten Regelparameter!

18 B 5757



Funktionsheschreibung — Funktionsblockliste in TROVIS-VIEW

F | Funktion WE | Bedeutung
0 - steigend/steigend
04 | Wirkrichtung 0 ° efgen /steigen
1- stelgend/Fo”end

Steigend/steigend: wenn Istwert < Sollwert: Antriebsstange féhrt ein

Steigend/steigend: wenn Istwert > Sollwert: Antriebsstange féhrt aus

Steigend/fallend: wenn Istwert < Sollwert: Antriebsstange féhrt aus

Steigend/fallend: wenn Istwert > Sollwert: Antriebsstange féhrt ein

Einfahrende Antriebsstange:

Durchgangsventil &ffnet

Dreiwegemischventil schlieft Durchgang A - AB und &ffnet Durchgang B - AB

Ausfahrende Antriebsstange:

Durchgangsventil schlief3t

Dreiwegemischventil &ffnet Durchgang A — AB und schlief3t Durchgang B - AB

0 - passiv (Bindreingang)
. Umschaltung zwischen internen Sollwerten W1 und W2 durch
05 | Stromeingang 0 | Aktivierung des Bingreinganges
1 - aktiv: Stromeingang aktiv
Nur aktiv, wenn F 05 = 1
0 - Istwert:
06 Funktion 0 Eingangsgrofle ist Messwert, Pt-1000-Eingang inaktiv

Stromeingang 1 - Sollwert:

Eingangsgréf3e ist der externe Sollwert, Pi-1000-Eingang ist Re-
gelgrofie

e Istwert: Das gemessene Eingangssignal (mA) wird auf den Messbereich bezogen.

Der Pt-1000-Eingang ist nicht akfiv.

e Externer Sollwert: Dieser wird mit dem Messwert des Pt-1000-Sensors verglichen und Ab-
weichungen ausgeregelt. Sowohl Sollwert als auch Pt-1000-Signal werden auf den gleichen
Messbereich bezogen.

. Nur aktiv, wenn F 05 - 1
07 g"e“be.’e"h 0 | 0-0bis20mA
tromeingang

1-4bis 20 mA

B 5757 19




Funktionsbeschreibung — Funktionshlockliste in TROVIS-VIEW

Funktion WE | Bedeutung

08

Nur aktiv, wenn F 05 - 0

0 - Beenden Warmhaltung Tauscher

Funktion Wenn Bingreingang aktiv, Warmhaltung Aus

Bindreingang 1 - Umschaltung interner Sollwerte

Bindreingang offen: W1 ist Sollwert

Bindireingang geschlossen: W2 ist Sollwert

Je nach Konfiguration dient der Bingreingang zum Umschalten zwischen zwei internen Soll-
werten oder zum Beenden der Warmhaltung des Tauschers.

Die internen Sollwerte kénnen zum Beispiel fir die Trinkwasserbereitung und zusétzlich zur
thermischen Desinfektion verwendet werden.

09

Warmhaltung 0 - Zeit einstellbar (nur, wenn FO1 - 1)
0
Tauscher 1 - davernd

Ist das Gerdit mit einer Zapfungserkennung ausgestattet, so kann eine Warmhaltung konfigu-
riert werden. Dies bedeutet, dass ber einen einstellbaren Zeitraum nach dem letzten Zapfvor-
gang der Wérmetauscher auf einer — gegenilber dem Sollwert W1 — definiert abgesenkten
Temperatur gehalten wird.

ACHTUNG!
Bei Ausfall der Versorgungsspannung wird eine aktive Warmhaltung beendet. Nach Wieder-
kehren der Versorgungsspannung ist zum Aktivieren der Warmhaltung ein Zapfvorgang er-

forderlich.

10

Oberer Grenzwert 0 0 - keine Begrenzung
GWH 1 - Uberschreiten von GWH setzt Y auf 0 %

Ubertemperaturschutz: Bei Uberschreiten des Grenzwertes GWH wird das Ventil geschlossen,
bis GWH abziiglich einer Hysterese unterschritten wird.

11

Unterer Grenzwert 0 - kein Frostschutz
GWL 0 .
1 — Unterschreiten von GWL startet Frostschutz

Frostschutz: Bei Unterschreiten des Grenzwertes GWL wird das Ventil solange in Richtung Auf
getaktet, bis GWL-Grenzwert zuziiglich einer Hysterese iiberschritten wird.
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Funktionsheschreibung — Funktionsblockliste in TROVIS-VIEW

F

Funktion ‘ WE ‘ Bedeutung

Ausfishrung mit Schaltausgang

Firmwareversion 2.0x

y Nur aktiv, wenn F 15 = 1

Funktion

13 Schahausgang 0 0 - Pumpenansteuerung
1 - Stdrungsmeldung
Nur aktiv, wenn F 13-0und F 15 -1

14 | Pumpenansteverung | O | 0 - Zirkulationspumpe (Trinkwasserkreis)
1 - Umwéilzpumpe (Heizkreis)

15 | Schalt 0 0 - Passiv

chaltausgang 1 - Akiiv

Der Schaltausgang kann nur verwendet werden, wenn er aktiviert ist (F15 = 1). Ansonsten blei-
ben die Einstellungen der Funktionsblécke F 13 und F 14 unberiicksichtigt.

WARNUNG!

Bei aktiviertem Schaltausgang kann die zuséitzliche Ader der Versorgungsleitung (sw)
spannungsfihrend sein.

Firmwareversion 2.1x

16

1 - Passiv

2 - Stérungsmeldung
Funktion

Schaltausgang 1 3 - Zirkulationspumpe (Trinkwasserkreis)

4 - Umwalzpumpe (Heizkreis)

5 — Zapfung

* Stérungsmeldung: Sobald eine Stdrung auftritt (z. B. Leitungsunterbrechung der Sensorlei-
tung oder Uberschreitung des Temperaturbereichs), ist der Schaltausgang aktiv.

e Zirkulationspumpe: Der Schaltausgang ist entweder dauerhaft oder fir die Daver einer ein-
stellbaren Zeit aktiv.

e Umwalzpumpe: Solange sich die Antriebsstange nicht in der Endlage ,Stange ausgefahren”
befindet, ist der Schaltausgang aktiv.

e Zapfung: Solange eine Zapfung stattfindet, ist der Schaltausgang aktiv.
WARNUNG!

Bei akfiviertem Schaltausgang kann die zusétzliche Ader der Versorgungsleitung (sw)
spannungsfihrend sein.
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7  Einstellung und Bedienung mit TROVIS-VIEW

7.1 Allgemeines

Mit der Konfigurations- und Bedienoberfléiche TROVIS-VIEW kénnen unterschiedliche kom-
munikationsfihige SAMSON-Geriite konfiguriert und parametriert werden. Die Software ist
modular aufgebaut und setzt sich aus Bedienoberfléiche, Kommunikationsserver und dem ge-
rétespezifischen Modul zusammen. Die Bedienung ist der des Windows® Explorers &hnlich.
Uber die Konfigurations- und Bedienoberfléiche TROVIS-VIEW kénnen alle Einstellungen am
elekirischen Prozessregelantrieb vorgenommen werden.

Die Software TROVIS-VIEW steht im Internet (http://www.samson.de) unter Service > Soft-
ware > TROVIS-VIEW bereit.

Hinweis: Im Nachfolgenden werden die wichtigen Funktionen von TROVIS-VIEW in Kombi-
nation mit dem Geréit beschrieben. Detaillierte Beschreibungen zu TROVIS-VIEW enthéilt die
Online-Hilfe [2].

7.1.1 Systemvoraussetzungen

Hardware

PC mit Pentium Prozessor oder gleichwertigem Prozessor (300 MHz oder h&her,
empfohlen 500 MHz)

Serielle Schnittstelle bzw. USB-RS232-Adapter

mind. 96 MB RAM, empfohlen > 192 MB RAM

mind. 150 MB freier Festplattenspeicher, zuséitzlich ca. 15 bis 30 MB Festplattenspeicher
pro SAMSON-Modul

Software

Betriebssystem: Windows® 2000 SP2, Windows® XP, Windows® Vista, Windows® 7
Mind. Microsoft® .NET Framework Version 2.0 (auf Installations-CD enthalten)
Internet-Browser: Microsoff® Internet Explorer ab Version 6.0

PDF-Reader
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7.2 Programm installieren

1. Installation Gber das Programm setup.exe starten.

Hinweis zur Installation mit Hilfe der Download-Datei:

Bevor die Installation durchgefiihrt werden kann, muss die gepackte Datei entpackt werden.
Hinweis zur Installation mit Hilfe der Installations-CD:

Abhéingig von der Einstellung des Betriebssystems wird die Installation automatisch nach Ein-
legen der CD gestartet. Das Programm setup.exe muss dann nicht mehr manuell gestartet
werden.

2. Anweisungen der Installationssoftware folgen.
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7.3 Programm starten und einstellen

Die Einstellungen in der Konfigurations- und Bedienoberfléiche TROVIS-VIEW kénnen mit
oder ohne Verbindung zum Geréit vorgenommen werden (vgl. Kapitel 8).

Hinweis: Besteht keine Verbindung zum Gerét (Offline-Betrieb) werden in der Bedignober—
fléiche die Standardeinstellungen angezeigt, oder es kann mit dem Menii [Datei > Offnen]

eine gespeicherte TROVIS-VIEW-Datei (*.tro) geladen und iberschrieben werden.

1. Software TROVIS-VIEW starten.
Die Startseite wird angezeigt.

¥.VIEW3_5757_2009-Mar-30.tro - SAMSON TROVIS-VIEW
Datel Bearbeiten Ansicht Gerat GSpeicherstift Optioren 7

-lolx|

= 2 !!E.avlén

Bezeichnung |iE wert | Eiheit | Kornrmentar |
- Konfiguration
() Parameter _JParameter
(3 Betriebswerte L |Betriebswerte
&) Diagnaose __Diagnose
«| | I

_ Kambinierter Regler mit Hubantiich Typ 5757

Berett.., Ikunce [20:08.2009 [11:29:26 [ | i | 4

Hier kénnen bereits wichtige Informationen abgelesen werden:

Online-/Offline-Betrieb: Das Symbol i in der Online-Symbolleiste ist im Online-
Betrieb animiert, vgl. Kapitel 8.1.2

Betriebszustand: Der aktuelle Betriebszustand wird auf der rechten Seite der Infoleiste
angezeigt, vgl. Kapitel 7.4

Benutzerebene: Die aktive Benutzerebene (Kunde oder Spezialist) wird in der Statusleiste
angezeigt, vgl. Kapitel 7.5
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Unter Meni [Ansicht] gewiinschte Einstellungen der
Bedienoberfléiche vornehmen.

Standardméfig wird die Maximalkonfiguration
angeboten.

Einzelne Meniipunkte werden mit Mausklick abge-
wahlt.

. Wenn gewiinscht, die Spracheinstellung unter [Op-
tionen > Sprache] dndern.
Hinweis: Die grau unterlegten Sprachen stehen
nicht zur Verfigung.
Die Sprachauswahl kann auch wéhrend des laufen-
den Betriebes geschehen. TROVIS-VIEW schaltet di-

rekt um.

. Wenn gewiinscht, den TROVIS-VIEW Dateinamen
unter [Optionen > Dateinamen] aus Typ, Datum und
wiahlbaren Parametern erstellen. Der nach dieser
Systematik aufgebaute Dateiname erscheint als Vor-
schlag beim Speichern einer TROVIS-VIEW-Datei
(z. B. VIEW3_ 5757 _2008-May-05.iro).

. Wenn gewUnscht, unter [Bearbeiten > Kun-
dendaten] néhere Angaben zur Anlage einge-
ben, z. B. Projekiname, Ort der Anlage, Bear-
beiter.

Q

nsicht | Gerat  Speicherstift
Syrmbolleists

Geratelaiste

Online Symbolleista
Infoleiste
Hilfefenster

Trend Yiewer

Statusleriste

= [«[<[<[<][<] <] <]

Ubergeordneter Ordner

Optionen | 2
[ sprache B Cotech ‘
Komrunikation. ..
= ﬁ English
§ l i Francais
Dt B
1
Modul hinzufiigen... =
EEWIE] - IMagyar
wende |
smeldesigr & Slavenska
tanfang |
nde == Polski
austall erkerinen
Dateiname x|
Parameter p I
[W]%T = Typ (5757}
()40 = Diatum (2009-Mar-30) Abbrechen
[]%P1 = Seriennummer
Formatierung
| VIEWS_%T_%D
Varschau
IEW3_5757_2009-Mar-30 tro
Bearbeiten bAnsn:ht Gerat  Speicherstift  Optionen

fusschinsiden  Cirl+, SHIfKOMMA (28

(ZEHNERTASTATUR)

. Wenn gewiinscht, mit [Bearbeiten > Werks- \

Kundendaten...

einstellung laden] die Werkseinstellung in die
Bedienoberfléche einlesen.

wierkseinstellung laden
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7.4 Betriebszustand ablesen

Der Betriebszustand kann auf der rechten Seite der Infoleiste

abgelesen werden Betriebszustand Symbol

Nahere Informationen zu einem Fehler enthélt der Ordner Bereit g

[Diagnose], vgl. Kapitel 7.8. Fehler a

7.5 Benutzerebene wechseln

Hinweis: Die Benutzerebene kann nur im Offline-Betrieb gewechselt werden.

1. Meni [Gerét -> Benutzerebene] aufrufen.

x|
. T
2. Eintrag ,Spezialist” wéhlen. e S ]
3. Aktuelles Kennwort eingeben. Bei Auslieferung ist das ak- ‘ﬁ% | asbrecen
tuelle Kennwort ,samson”.
Kennwort nderr...

Das Kennwort kann tber die Schalifléche ,Kennwort

éndern” abgedindert werden.
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Einstellung und Bedienung mit TROVIS-VIEW

Eigenschaften von Datenpunkten werden nach Aufruf eines Ordners durch Symbole darge-

stellt:
Symbol |Bedeutung
" |Datenpunkt ist nicht editierbar.

Datenpunkt ist editierbar.

Datenpunkt ist ausfihrbar.

Datenpunkt ist benutzerdefiniert.

Markierung zur Fehlerkennzeichnung.

Wertebereich ist berschritten.

4 |Wertebereich ist unterschritten.
Datenquelle:

WU |Wert wurde von Hand geéindert.

o Wert wurde aus Gertit gelesen.

Beim Online-Betrieb wird die Aktualisierung durch * im Symbol signalisiert.

Wert stammt aus einer gespeicherten Datei.

Wert wurde aus Speicherstift ibernommen.
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7.6 Konfiguration

Hinweis: Funktionsbeschreibungen enthdlt Kapitel 6.

1. Ordner [Konfiguration] anklicken.
Die einzelnen Funktionen werden zusammen mit ihren aktuellen Einstellungen (1/O) ange-

zeigt.
€. VIEW3_5757_2009-Mar-30.tro - SAMSON TROVIS-VIEW ==l x
Datei Bearbeiten Ansicht Gerdt Speicherstift Optionen 2
fie B \ oy BTROVIS|
LhEeH =2 e s

Bezeichnung |3 | W Kommentar
[1'F 01 - Zapfungserkennung 1| 0 - dauernde Regelung
I - Durchflusssensar aktiv
[ Diagnose 2! F 02 - Durchflusssensar I | 0- Fliessdruckschalter
I - Wuasserstrormurgssensor
[=/'F 03 - Adaption 1| 0-passiv
1~ aktiv (mit Wasserstrimungssensor)
[ F 04 - Wirkrichtung 0 0- Steigend / Steigend #5
I - Steigend /Fallend <>
=/ F 05 - Stromeingang 0 0 - passiv (Bnareingang)
T - aktiv
[E] F 06 - Furktion Stromeingang 0| 0- Istwert
I - Sollwert
[=/'F 07 - Messhereich Stromeingang 0 0-0-20ma
[ 1-4-20mh
[E1 F 08 - Furktion Binareingang 0| 0- Beenden Warmhaltung Tauscher
| I - Umschalung nterne Sollwerte
2. Einstellungen @ndern:
. . . [ezeichnung [ Tw{ Kommentar
Gewiinschte Funktionseinstellung Konfuraten
F 01 - Zapfungserkennung | 11 0- dauernde Regelung

1 - Durchflusssensar aktiv

mit einem Doppelklick auf den

. Ly 2 - Durchil aomrboren S
Funktionswert andern (1/0). — P e —
H ’ N eschreiben
Mit der rechten Maustaste wird ein e B —
Fenster mit weiteren Bearbeitungs- T B
[ 1 - aktiv

mdglichkeiten angezeigt.

[Bearbeiten] Andert die Einstellung des Funktionsblockes.
[Auslesen] Liest die Einstellung des Funktionsblockes aus dem Gert.

Anzeige nur im Offline-Betrieb, vgl. Kapitel 8.1.1.

Schreibt die Einstellung des Funktionsblockes in das Gerit.
Anzeige nur im Offline-Betrieb, vgl. Kapitel 8.1.1.

[Beschreiben]

[Default: ...] Setzt Funktionsblock auf angezeigte Werkseinstellung (grave An-

zeige, wenn Status Funktionsblock = Werkseinste”ung)
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7.6.1 Parametereinstellung

1. Ordner [Parameter] anklicken.

Die einzelnen Parameter werden zusammen mit ihren aktuellen Einstellungen angezeigt.

Datei Bearbeiten Ansicht Gerat

n

Einstellung éndern:

das Fenster ,Parameter dndern”.

Mit der rechten Maustaste wird ein Fenster mit
weiteren Bearbeitungsméglichkeiten ange-

zeigt:

Karrbinierter Regler mit Hubantrieb Typ 5757

NET
Speicherstift Optionen 2
L) 22332 R
d

Bazaichnung & wert| Eirheit |
Parameter
F 01 - Sollwert W 1 600 °C
P 02 - Sallwert W 2 700 °C
P 03 - Messhersichsanfang Xmin 00 °C
| P 04 - Messbere chsende Xmax 1000 °C
P 05 - Grenzwert oben GisH 950 °C
P 06 - Grenzwert unten GIWL 50 °C
1 P 07 - Proportionalbeiwert Kp 08
%] P 08 - Nachstellzeit Tn 5[
=] F 08 - Morhaltezeit Ty 0]s
Parameter andern x|
Ein Doppelklick auf den Parameferwert sffnet <=1
In Doppelkiick aur den raramererwert offrne ‘ T
Bereich;
FI 0. 100.0°C
Wlert:
o] =fte
Bezeichnung 3] Wert| Eicheit |
arameter
> i 1
P 02 - Sollwert W 2 He bl
| P 03 - Messbereichsanfang % Auslesen
1 P 04 - Messberaichsends Xma)  pegchraiben 1000 °C
P 05 - Grerzwert oben GUWH e 950 °C
P 08 - Grerzwert nten GIWL et 0.0 S0 °C
P 07 - Proportionalbe wert Kp Win: 0.0 08
P 08 - Nachstelizett Tn iax: 100.0 15[s
F 09 - Vorhaltezeit Tv v 0

[Bearbeiten]

[Auslesen]
[Beschreiben]
[Default: ...]
[Min ...]

[Max...]

Offnet Fenster ,Parameter éndern”.

Liest Parameterwert aus dem Gerdit.
Anzeige nur im Offline-Betrieb, vgl. Kapitel 8.1.1.

Schreibt Parameterwert in das Gerdt.
Anzeige nur im Offline-Betrieb, vgl. Kapitel 8.1.1.

Setzt Parameter auf angezeigte Werkseinstellung (graue Anzeige,
wenn Parameterwert = Werkseinstellung).

Setzt Parameter auf angezeigten Minimalwert (graue Anzeige, wenn
Parameterwert = Minimalwert).

Setzt Parameter auf angezeigten Maximalwert (graue Anzeige, wenn
Parameterwert = Maximalwert).
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7.7 Betriebswerte

Hinweis: Im Ordner [Betriebswerte] kénnen keine Anderungen vorgenommen werden.

Im Online-Betrieb (animiertes Symbol ##£i) werden im Ordner [Betriebswerte] die aktuellen
Betriebswerte angezeigt.

® Firmwareversion 1.0x und 2.0x

£.VIEW3_5757_2009-Mar-30.tro - SAMSON TROVIS-VIEW _[=l x|

Datei Bearbeiten gnsicht Gerdt Speicherstift Optioren 2

mbinierter Regler mit Hubantrieh Typ 5757 | Bezeichnung [E] wert| Enheit | Kommentar |
Konfiguration Betriebswerte
7 Eingang 1 | =0 31geC [ Tstwert I
) Durchfluss =] 0.0 lymin | Tstwert
5 Eirgang 2 1] A0S | | Tstwert [
e Firmwareversion 2.1x
. VIEW3_5757_2009-Apr-21.tro - SAMSON TROVIS-VIEW .:_|.5_|_X_||
Datei Bearbeiten gnsicht Gerst Speicherstift Optioren 2
[TROVIS|
i)

@ Kombinierter Regler mit Hubanirieb * [ Bezeichnung wert | Eirhelt | Kommentsr

Konfiguration Betriehswerte

Parameter 7 Aktiver Sollwert ] wi| I
= Sensormesswerte
) Diagnose: 2 Eingang 1 1] 319[°C | Istwert I
) Durchfluss = 0.0 lfmin | Istwart |
) Engang 2 = AUS | | Istwert [

Hinweis: Standardméfig befindet sich TROVIS-VIEW in der Benutzerebene ,Kunde”. Die
aktuelle Benutzerebene wird in der Statusleiste angezeigt. In der Benutzerebene ,Spezialist”
werden zusdtzlich die Informationen zur Stangenposition (eingefahren/ausgefahren/berech-
nete Position), zum Schaltausgang und die Geréteinnentemperatur angezeigt.

Der Wechsel in die Benutzerebene ,Spezialist” erfolgt iiber das Menii [Geréit -> Benutzer-
ebene], vgl. Kapitel 7.5.
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7.8 Diagnose

Der Diagnose-Ordner gliedert sich in die Bereiche [Information], [Fehler], [Handebene], [Sta-
tusmeldungen] und [Statistik].

[Information]
E VIEW3_5757_2009-Apr-21.tro - SAMSON TROVIS-VIEW _X_”

Datei Bearbeiten Ansicht Gerdt Speicherstift Optionen 2.

b A - L] M

erter Regler mit Hubantrieb
(X

= @ Kombinierter Regler mitHubantrieh * [ Bezeichnung [Z] wert |

15 Konfiguration Diagnose - Information
) Parameter Gert
) Betriehswerte 5 Firmwareversion & 214
| 2 Seriennummer =] 2|
Identifikation
) Gergteinfor mation = 5757, 2,10 (448) |
) Hardebene O Fertigungsparameter =] Gl
) Statusmeldungen
1) Statistic
[Fehler]
¥.VIEW3_5757_2009-Apr-21.tro - SAMSON TROVIS-VIEW C _><J|
Datel Bearbeiten Ansicht Gerat Speicherstift Optionen 2
PSP i TRQVIS!
7|9 VIEW

Bezeichnung § | W Kommentar

Karrbinierter Regler mit Hubantrieb

onfiguration Diagnase - Fehler
(=) Parameter Zustand
-5 Befriehswerte ) Befriebsstirung Ole] |
=45 Diagrose Aktionen
& Infirmation 7 Mallpunktzbgleich lauft EIES] T
= R Sensorbrucl
& Handebers 0 Temperatureingang [E]e] I
= Statusmeldungen S I=1E3 |
Qe B Oberc: G orower LoW tarsa i EIES
) Durchfluss Uberschreitst Messbersich Cile
2 Beide Endschalter sind EIN Ole
. Bl ) #bbruch Stange einfahren Cije
I — 7 #bbruch Stange ausfahren FIES
" Fehler | | EEPROM-Fehler
' Konfiguration Ole
2 Parameter Ole
O Kalibrizrung FIES
O Seriennummer Ole
Ui Fertigungsparameter Oe
' Diagnosedaten Statusmeldungen Lile
7 Diagnosedaten Statistk Cile

Hinweis: Der Zustand ,Betriebsstsrung”, die Ausnahmefehler ,Abbruch Stange einfahren”
und ,Abbruch Stange ausfahren” sowie die EEPROM-Fehler , Diagnosedaten Statusmeldun-
gen” und ,Diagnosedaten Statistik” werden nur bei Geréiten ab der Firmwareversion 2.00
angezeigt.
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[Handebenel]
ZVIEW3_5757_2009*A|)I’*21.tl’l) - SAMSON TROVIS-VIEW .- _X_”
Datsl Bearbsiten Ansicht Gerst Speicherstift Optionen 2
[TROVIS]
IL
O 3@

Bezsichnung |&] Wert| Eirhelt | Kammentar [
Diagnose -
Freigabe
[= Freigabe der Handshene = AUS | | Hur im Cnline Madus I
tellung
£ Information ) Berechrete Stangerposition B 00] %
2 Fehler 2 Stange einfahren S AUS
) [ —— ") Stange ausfahren 0o AUS
P o W ) Hor mierter Stellwert C 00 %
= £ Stange auf normisrten Stellwert fahren BIES AUS
& statistk ..
Ausginge
) Schaltausgang =3 AUS | I I
2 Leuchtdiode Betrieb (gelb) G[¢ AUS | | |
2 o Leuchtdiode Fehler (rot) Ele AUS | | [
[I=iHandebene |

Mit der Konfigurations- und Bedienboberfléiche TROVIS-VIEW kann das Geriitin den Hand-
betrieb versetzt werden, wenn im Online-Betrieb die Handebene freigegeben ist (Parameter

Freigabe der Handebene” = Ein (Symbol ‘¢ )).

Befindet sich das Gerdt in der Handebene, kann die Antriebsstange mit Hilfe des Handstel-
lers (Pos. 2, Bild 2, Seite 5) verstellt werden.

In der Handebene sind ab der Firmwareversion 2.00 folgende zuséitzliche Aktionen méglich:

Stange einfahren

Stange ausfahren

Stange auf normierten Stellwert fahren

Zuvor den gewiinschten, auf den Eingangsgréf3enbereich bezogenen Stellwert eingeben
(Normierter Stellwert)

Leuchtdiode Betrieb (gelb) = EIN

Leuchdiode Fehler (rot) = EIN

Das Gerdt verldsst den Handbetrieb, sobald in TROVIS-VIEW die Handebene verlassen oder
der Online-Betrieb verlassen wird.
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[Statusmeldungen]
S

Datei Bearbeiten Ansicht Gerdt Speicherstift Optionen 2.

TROVIS]
IEW

& cormbinierter Regler mit Hubantrieb * [ Bezeichnung Wert| Einheit | Kommentar
Konfiguration Diagnase -
1) Parameter Information
) Betriebswerte 5 Serlennurmrmer I -1 i I
Diagnase ) Fertigungsparameter =1 7 | |
Information ) Firmwareversion = 2.10] | |
Tl S Betrieb
01 Betriebsstunden 190 h
) Befrigbsstunden mit Ubertemperatr alh
i Gersiteinnenternperatur 26 o
1 Hichste Gersteinnentemperatur 4z[ec
) Miedrigste Gerateinnente mperatur 20]°c
Antriehswege : :
) Motorlaufzeit = olh | I
| I o Anlaufe =0 5646 | [ I
= || 51 Richtungswechsel = 188 | [
) Doppethube =1} 4] I I
; 3
5 Betrieb (gelb) [ EIN| | Gerat istEIN I
i Fehler (rot)y = AUS | | [

Hinweis: Bei Gerdéiten mit der Firmwareversion 1.0x wird nur der Status des Gerdites ange-
zeigt.
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[Statistik]
==l

Datei Beabeiten Ansicht Gerst Speicherstift Optioren 2

7
| ) Programmunterbrechungen i}
) Fefiler Endschalter i
) Fehler EEPROM 5 0
& Hardeberis |28hler stérungen i
=y ) Sensorbruch Temperahureingang 47
) - Sersorbruch Stromeingang 20
2 Durchfluss therschreitet Messhereich 2
) Oherer Grenzwert GWH tibersch itten E
2ahler Eingdnge und Ausgange
i | 2 Bindreingang eingeschaltet =] il [
) Schaltausgang eingeschaltet =l ol i
| Statistik | |28hler Speicherstift
*) Kommando Stange einfahren 7
) Kommanda Stange ausfahren 1
) Daten lesen 18
) Daten schreiben 3
) Dater-Logging 5 1
2ahler ikati
) Konfiguration versndert 100
) Parameter verdndert 42
) Handebene eingeschaltet &
) Nullpurktabgleich gestartet 1]
) Reset susgelist 0
) Werkseinstellung geladen 0
) Laufzeitmessung gestartet 5 0

Hinweise:

- Die Ebene [Statistik] existiert nur bei Gerditen ab der Firmwareversion 2.00.

- Die Anzahl der Schaltvorgéinge von Binéreingang und Schaltausgang wird bei Geréiten
ab der Firmwareversion 2.10 erfasst.
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7.8.1 Zusdtzliche Diagnose-Ordner der Benutzerebene ,Spezialist”

Standardméfig befindet sich TROVIS-VIEW in der Benutzerebene ,Kunde”. Die aktuelle Be-
nutzerebene wird in der Statusleiste angezeigt. In der Benutzerebene ,Spezialist” werden zu-
séitzlich die Ordner [Test] und [Kalibrierung] angezeigt.

Der Wechsel in die Benutzerebene ,Spezidlist” erfolgt iber das Meni [Gerét -> Benutzer-

ebene], vgl. Kapitel 7.5.

[Test]

£ VIEW3_5757_2009-Mar-30.tro - SAMSON TROVIS-VIEW 1=l
Datel Bearbeiten Ansicht Gerdt Speicherstift Optionen 2.

Parameter Bezeichnung 5] wert| Erheit |
Betriebswerts Diagnose - Test

Aktionen

Adaption NUllpUrktabgleich starten
Diagnose Reset auslisen

& Information \Werkseinstallung im Gerst laden
Antrisbslaufzsit ermittsin

A Fehler

Hardebene
Kalltrierung
£ Statusmeldungen
) Statistik

Hinweis: Bei Gerdten der Firmwareversion 1.0x entfdllt die Méglichkeit des Nullpunktab-
gleichs.

[Kalibrierung]
| £ VIEW3_5757_2000-Apr-21.tro - SAMSONTROVISVIEW = =lalx]

Datei Bearbeiten Anscht Gerat Speicherstift Optionen 2
g ROVIS|
e Vil W g

FR= 7 @

Parameter i Wert | Einheit

Betrishswerts Diagnose - Kalibrierung
Kalibrierung - Eingang 1

7 Messwert [&] 882,09 Digit [

) Kalibrierpurkt 1 (1000 Ohmy (=] 600.0 | Digit |

3 Information 1 Kalibrierpurkt 2 (1500 Ohm) =1 1739.0 Digit |
&) Fehier Kalibrierung - Eingang 2

= 7 Messwert =l 0.0/ Digit I

arditidie 5 Mullpunkt = 103.0 | Digit |

2 Endpunkt =1 1944.0 | Digit |

Statsmeldurgen
Statistik

Hinweis: Bei Gerdten der Firmwareversion 1.0x erfolgt die Kalibrierung fiir beide Eingénge
am Null- und Endpunkt.
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7.9 Gradfische Betriebsdatendarstellung (Trend Viewer)

|

. . . . . . nsicht | Gerat Speicherstift 1
Der Trend Viewer wird nur angezeigt, wenn im Menij [Ansicht]

der Trend Viewer gesetzt ist [v'] (vgl. Kapitel 7.3).

Symbollziste
Gerateleiste

Online Symbolleiste
Infoleiste

Hilfefenster

Trend Yiewer

Statusleiste

o< <[<][<] <[]

Ubergeordneter Ordner

Bei aktivem Trend Viewer werden im Online-Betrieb alle Daten der aktiven Liste zyklisch aus
dem Geréit ausgelesen.

['Cl/min%) Betriehswerte E\ Bezeichnung I Wert [ Eirheit

T a5 eC
| 0.0 limn
I 00l%

; . |
00:00:00  00:00:10 00:00:20 00:00:30 00:00:40 00:00:50 00:01:00 00:01:10 00:01:20  00:01:30

B EYEN=EY, O

g hhemness]

Die grafische Anzeige l@sst sich anpassen. Je nach Auswahl kann der Eingang und/oder der
Hub des Antriebs angezeigt werden.

Neben dem Auswahlen von Datenpunkten iiber ein Fadenkreuz (Anzeige der entsprechen-
den Werte) kann die x- und y-Achse verschoben und die Skalierung angepasst werden. Des
Weiteren kann die aktuelle Ansicht vergrdf3ert und verkleinert werden.

Die aufgezeichneten Datenpunkte kdnnen in einer Wertetabelle angezeigt werden (Schaltflé-
che O) und als CSV-, XML- oder XLS-Datei exportiert werden (Schaltfléche 2/). CSV-Datei-
en sind Textdateien und kénnen mit einem Texteditor, Excel etc. bearbeitet werden. Die Dar
tenpunkte werden zeilenweise, durch Komma getrennt, in eine Datei geschrieben.

Einstellungen durchfihren

Neue Datenpunkte kdnnen per Drag & Drop in den Trend Viewer eingefiigt werden. Dazu
den gewiinschten Datenpunkt in der Ordneransicht anklicken, Maustaste gedriickt halten und
Mauszeiger in den Trend Viewer ziehen. Der neue Datenpunkt kann in einem vorhandenen
oder neuen Graph erfolgen, je nachdem wie der Datenpunkt in der Fensteroberfldche ange-
ordnet wird. Bei Bedarf kénnen Anpassungen ber Doppelklick oder rechter Maustaste (Kon-
textmenii) von Bezeichnung, Wertebereich, Zeitachse und Farbe durchgefihrt werden. Mit
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Anklicken des Hakens kann der gesamte Graph oder auch einzelne Datenpunkte akfiviert
oder deaktiviert werden.

Durch [Gerdt > Online-Betrieb] wird die Kommunikation gestartet und die ausgewdhlten Do-
tenpunkte werden, gemé&f den durchgefihrten Einstellungen, im Trend Viewer angezeigt.

Neben der reinen Anzeige und der Exportfunktion ist es zudem mdglich die Aufzeichnungen
(geloggten Datenpunkte) zyklisch in eine Datei zu speichern. Durch Betétigung der rechten
Maustaste auf der Fensterfliiche der Grophlkoberfloche kann mit dem Menipunkt [Aufzeich-
nung (Logging) automatisch speichern] ein frei wéhlbarer Speicherort definiert werden. Uber
den Meniipunkt [Speicherort fiir Aufzeichnung @ndern...] kann dieser veréindert werden. Die
Aufzeichnung wird automatisch nach dem Starten des Online-Betriebes in der Form [Datum—
Uhrzeit-Modultyp.log] zyklisch alle 5 Minuten bzw. beim Beenden des Online-Betriebes ge-
speichert und steht dann zur weiteren Bearbeitung zur Verfigung.

Néhere Informationen kénnen der Online-Hilfe entnommen werden.
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8  Daten Ubertragen

TROVIS-VIEW erlaubt den Online-Betrieb
mit direkter und den Offline-Betrieb mit indi-
rekter DatenUbertrqgung zum Gerdt. Zur
Aktivierung des Online-Betriebes auf das
Symbol & klicken. Der Kommunika-
tions-Port muss eingestellt sein (vgl. Kapi-
tel 8.1)

Online-Betrieb = (direkte Dateniiber-
tragung) - Zwischen Gerét und TROVIS-
VIEW besteht eine stindige Kommunika-
tionsverbindung. Aktuelle Konfigurations-
und Betriebsdaten werden zyklisch aus dem
Gerdit gelesen und in TROVIS-VIEW ange-
zeigt. In TROVIS-VIEW vorgenommene Ein-
stellungen werden direkt an das Gerdt wei-
tergegeben.

Fir die Kommunikation wird eine serielle
Schnittstelle des PCs (COM-Port) Gber das
SAMSON-Verbindungskabel mit dem Serial-
Interface am Geréit verbunden.

Sollte der Computer keine serielle Schnitt-
stelle besitzen, kann ein USB — RS-232-
Adapter eingesetzt werden.

Offline-Betrieb 5 (indirekte Dateniibertra-
gung) - Zwischen PC und Gerdt besteht kei-
ne permanente Datenkommunikation. Die
Kommunikationsverbindung wird erst gezielt
zum Auslesen und Beschreiben des Gerdtes
hergestellt.

Die Dateniibertragung kann an der seriellen
Schnittstelle Gber das SAMSON-Verbin-
dungskabel oder iber einen Speicherstift mit
Modularadapter erfolgen.

Mit dem Speicherstift knnen Daten schnell
und einfach auf viele Geréite kopiert werden.
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Verbindungskabel

| PN

Speicherstift-64

Modularadapter

Hardware-Paket

Bestell-Nr. 1400-9998

Verbindungskabel
Bestell-Nr. 2 \\\\\\
1400-7699
“
Modularadapter
Bestell-Nr.
1400-7698

USB — RS-232-Adapter

Bestell-Nr.
8812-2001
Speicherstift-64
Bestell-Nr.
1400-9753

Bild 8 - Zubehér zur Dateniibertragung
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ACHTUNG!
Daten diirfen nur dann auf das Geréit iibertragen werden, wenn der elektrische Anschluss
nach Kapitel 4 erfolgt ist.

8.1 Daten zwischen TROVIS-VIEW und Gerdt ibertragen (Verbindungs-
kabel)

1. Serielle Schnittstelle des PCs tber das Verbin-
dungskabel mit Serial-Interface des Antriebs e T 3 _ x|
verbinden.

2. Meni [Optionen -> Kommunikation] 8ffnen und mo
Schaltfléiche [Server-Einstellungen] anklicken. bironcora

3. Auswahl setzen bei ,Lokale Verbindung” und [ eewgom. |
LAutomatisch lokal verbinden”.
Server-Einstellungen mit [OK] bestétigen. x|

Das Fenster ,Kommunikation” wird erneut an- [ ks beiny
. v #wtomatisch lokal verbinden
geze|gt_ Abhrechen
4. Schaltfléche [Anschluf3-Einstellungen] anklicken. B

5. Im Feld ,Automatische Erkennung” (Status:
noch nicht gesucht.) Schaltfléiche [Starten] ankli-
cken.

Hat TROVIS-VIEW das Geréit gefunden, éndert

sich der Status: Gerdt gefunden an COM ... x|
Einstellungen zweimal mit [OK] bestdtigen. Ussoen

Ahbiechen

he Erkennung
Status: noch nicht gesucht,

Startern Ahbrechen |
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8.1.1 Offline-Betrieb (indirekte Dateniibertragung)

Im Offline-Betrieb besteht keine permanente Datenkommunikation zwischen PC und Geréit.
Die Kommunikationsverbindung wird erst gezielt zum Auslesen und Beschreiben des Gerites
hergeste"t.

Gerdit beschreiben:
Dateniibertragung mit Meni [Geréit > Beschreiben] starten.
Die Regelung erfolgt nach den bertragenden Daten aus TROVIS-VIEW.

Gerdét auslesen:
Datenijbertragung mit [Gerét > Auslesen] starten.
In TROVIS-VIEW werden die gelesenen Daten mit dem Symbol [ angezeigt.

Hinweis:

Die Ubertragung der Daten kann alternativ iiber Symbole in der Gerételeiste erfolgen:
2 Elektrischen Prozessregelantrieb mit Daten aus TROVIS-VIEW beschreiben

¥ Daten des elektrischen Prozessregelantriebs lesen und in TROVIS-VIEW anzeigen

8.1.2 Online-Betrieb (direkte Dateniibertragung)

Im Online-Betrieb besteht zwischen dem Gerét und TROVIS-VIEW eine stéindige Kommuni-
kationsverbindung. Aktuelle Konfigurations- und Betriebsdaten werden zyklisch vom Gertit
ausgelesen und in TROVIS-VIEW angezeigt. In TROVIS-VIEW vorgenommene Einstellungen
werden direkt an das Geréit weitergegeben.

Online-Betrieb starten:

Im Meni [Gerdit] auf [Online-Betrieb] klicken.
Das Symbol H##i in der Online-Symbolleiste ist animiert.

Online-Betrieb beenden:
Bei aktiviertem Online-Betrieb im Meni [Geréit] auf [Online-Betrieb] klicken.
Der Online-Betrieb wird verlassen.

Hinweis: Der Online-Betrieb kann alternativ iiber das Symbol & in der Gerételeiste gestartet
und iber % beendet werden.
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8.2 SAMSON-Speicherstift

Der SAMSON:-Speicherstift dient als Datentréiger und speichert die Daten nichtfliichtig.

Der Speicherstift lésst sich mit den Daten aus TROVIS-VIEW beschreiben, um die vorgenom-
mene Konfiguration und Parametrierung in einen oder mehrere Gerdte gleichen Typs und
gleicher Version zu schreiben.

Dariiber hinaus kann der Speicherstift auch mit Daten des Gerdtes beschrieben werden. So
kénnen Einstelldaten leicht von einem Gerdt auf andere Gerdte gleichen Typs und gleicher
Version kopiert werden.

Mit der Datenlogging-Funktion kénnen aufBerdem die Betriebsdaten aufgenommen werden,

vgl. Kapitel 8.2.5.

Wird ein unbeschriebener oder ein mit anderem Gerdtetyp oder anderer Version gleichen
Typs beschriebener Speicherstift in den Antrieb gesteckt, erfolgt unabhéngig vom Schreib-/
Lesestatus des Speicherstiftes die Dateniibertragung in den Speicherstift.

Hinweis: Aktionen und Fehler des Speicherstiftes werden an der gelben LED angezeigt, vgl.
Kapitel 2.3.

8.2.1 Daten zwischen TROVIS-VIEW und Speicherstift ibertragen

1 serielle Schnittstelle
2 Modularadapter
3 Speicherstift

Bild 9 - Verbindung PC — Speicherstift

1. Speicherstift (3) zusammen mit dem Modularadapter (2) auf die serielle Schnittstelle
(COM-Port) des PCs (1) stecken (Bild 9).
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2. Meni [Speicherstift > Kommunikationsanschluss] &ffnen.

3. Im Feld ,Automatische Erkennung” auf [Starten] klicken.
Der PC sucht die dem Speicherstift zugeordnete Schnittstelle.

4. Meldung: ,Speicherstift gefunden an COM ...”
Anschluss-Einstellungen mit [OK] bestéitigen.

Speicherstift mit Daten aus TROVIS-VIEW be-
schreiben

5. Meni [Speicherstift > Beschreiben] &ffnen.
6. Datenibertragung mit [OK] starten.

7. Meldung ,Der Prisfvorgang ist beendet.
Alle Daten des Geréites werden tberschrie-
ben!” mit [OK] bestdtigen.

Daten aus Speicherstift in TROVIS-VIEW

lesen

Speicherstift beschreiben i

~Gerateidentifikation
Typ:
5757
Fitmware:

XXX x

- Zustand

" Eswird vollautomatisch aus dem Stift ausgelesen
& Es e vl isch in den SHFE qeschriher:

x|
oK
Abbrechen

5. Dateniibertragung mit [Speicherstift > Auslesen] starten.

8.2.2 Daten zwischen Gerét und Speicherstift ibertragen

3

Bild 10 - Verbindung Antrieb — Speicherstift

3 Speicherstift

4 Serial-Interface
(RJ 12-Buchse)

1. Speicherstift (3) zusammen mit dem Modularadapter (2) auf die serielle Schnittstelle
(COM-Port) des PCs (1) stecken (siche Bild 9, Seite 41).
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Daten vom Gerdt in den Speicherstift iiber-
tragen

2. Meni [Speicherstift > Status Schreiben /
Lesen éndern ...] 8ffnen.
Auswahl ,Es wird vollautomatisch in den
Stift geschrieben” setzen.

Zustand mit [OK] bestétigen.

3. Speicherstift vom PC trennen und mit
Serial-Interface des Gerdtes verbinden
(siehe Bild 10, Seite 42).

Die gelbe LED signalisiert, Ein
dass die Datenibertragung
aus dem Gerdt vorbereitet
wird. Sobald die gelbe LED
daverhaft leuchtet, ist die
Ubertragung abgeschlos-
sen.

Der Speicherstift kann entfernt werden.

Aus

Daten vom Speicherstift in das Gerdt iiber-
tragen

2. [Speicherstift > Status Schreiben / Lesen
andern ...] &ffnen.
Auswahl ,Es wird vollautomatisch aus dem
Stift ausgelesen” setzen.
Zustand mit [OK] bestdtigen.

3. Speicherstift vom PC trennen und mit
Serial-Interface des Gerdtes verbinden
(siehe Bild 10, Seite 42).

Die gelbe LED signalisiert, dass die
Dateniibertragung aus dem Spei-
cherstift vorbereitet wird. Sobald die
gelbe LED daverhaft leuchtet, ist die
Ubertragung abgeschlossen.

Der Speicherstift kann entfernt
werden.

Daten iibertragen

Status Schreiben / Lesen andern

Typ:
5757

Firmware:

2.0xi2.1x% >

x|
Ok |
Abbrechen

i Zustand
" Es wird vollautomatisch aus dem Stift ausgelesen

& Eswird vollantomatizehin den Stk oeschriehen

" Daten aufzeichnen, zeitgesteuert
" Daten aufzeichnen, ereignisgestausrt

2,4 36 438 6,0 72 Zeit[s]
Status Schreiben / Lesen dndern’ x|
it I
5757
r Abtrech
Firrmsare: ﬂ
2.0x/2.1x -

~Zuskand

% Ex vird wollaltomatisch atis dem SHFt ausgelssent

" Es wird wollautomatisch in den Sift geschrishen

" Daten aufzsichnen, zeitgesteusrt

" Daten aufzeichnen, ereignisgesteuert

N
-
N
O

6 Zeit [s]
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Hinweis: Bei Gerdten ab der Firmwareversionen 2.00 kann die Datenaufzeichnung zeitge-
stevert oder ereignisgestevert erfolgen. Um diese Méglichkeit zu nutzen, ist die Auswahl
,Daten aufzeichnen, zeitgestevert” bzw. ,Daten aufzeichnen, ereignisgesteuert” zu setzen.

8.2.3 Kopierfunktion

Sobald die Daten vom Geréit in den Speicherstift ibertragen wurden, kénnen die Daten auf
andere Geréite des Typs 5757-3 mit gleicher Firmwareversion Ubertragen werden.

Hinweis: Das Attribut ,Es wird vollautomatisch in den Stift geschrieben” wird nach der ersten
Dateniibertragung vom Gerdit zuriickgesetzt.

8.2.4 Kommandobetrieb

Hinweis: Der Kommandobetrieb kann bei Gerdten ab der Firmwareversionen 2.00 konfigu-
riert werden.

Der Speicherstift wird mit TROVIS-VIEW zu einem Kommandostift konfiguriert. Mit Hilfe des
Kommandostiftes ist ein einfaches Anfahren der Offnungs- und SchliefBstellung méglich.

Im laufenden Regelbetrieb kann das Gerét mit dem Speicherstift in den Kommandobetrieb
versetzt werden.

Kommandostift mit TROVIS-VIEW erstellen

Hinweis: Das Ein- und Ausfahren der Antriebsstange mit Hilfe des Kommandostiftes hat ab-
soluten Vorrang. Das Eingangssignal wird nicht beriicksichtigt.

1. Speicherstift (3) zusammen mit dem Modularadapter (2) auf die serielle Schnittstelle
(COM-Port) des PCs (1) stecken (siche Bild 9, Seite 41).
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2. Menii [Speicherstift > Kommandobetrieb x|
einstellen] &ffnen. = _

Erer
. . . ' bbrechen
3. Gewiinschte Aktion (,Stange einfahren” P 5
oder ,Stange ausfahren”) setzen. o
I~ Status
4. Auswahl mit [OK] bestétigen. R

" =tange einfahren

5. Speicherstift vom PC trennen und mit L s e
Serial-Interface des Gerdtes verbinden (sie-
he Bild 10, Seite 42).

Die Antriebsstange des Stellventils wird entsprechend der zuvor getroffenen Auswahl ein-
oder ausgefahren.

6. Nach Ziehen des Speicherstiftes vom Antrieb kehrt dieser in den normalen Regelbetrieb
zuriick.

8.2.5 Datenlogging

Hinweis: Die Datenlogging-Funktion ist bei Geréiten ab der Firmwareversion 2.00 méglich.

Der Speicherstift-64 erméglicht das Abspeichern folgender Daten:

Pt-1000-Eingang

Durchfluss

Stromeingang

Stangenposition

Stellwert

Z-Anteil

P-Anteil

I-Anteil

D-Anteil

Betriebsstdrung

Zapfung

Regelung

Warmhaltung

Frostschutz

Schaltausgang

Endschalter Stange eingefahren
Endschalter Stange ausgefcahren
Adaption aktiv

Adaption A1 gefihrt
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Adaption veréindert
Hand-Poti
Gerdteinnentemperatur

Die Daten werden aufgezeichnet bis der Speicher des Speicherstiftes voll ist.

Die im Speicherstift gesammelten Daten kénnen mit Hilfe von TROVIS-VIEW in einer log-Do-
tei abgelegt werden.

Datenlogging

1. Speicherstift mit dem Serial-Interface des Gerdtes verbinden (siehe Bild 10, Seite 42).

Die gelbe LED am Antrieb signalisiert, dass das Datenlogging vorbereitet wird:
Ein

Aus
1,4 2,8 4,2 56 7,0 84 Zeit[s]

Sobald sich das Blinkmuster an der gelben LED éndert, werden die Daten im Speicherstift
abgelegt.

Ein
Aus -I-I-I-I-I.
2 4 <] 8 10 Zeit [s]

2. Das Datenlogging wird beendet, wenn der Speicherstift vom Serial-Interface des Antriebs
genommen wird.

Hinweis: Eine Datenlogging-Datei kann im Trend Viewer mit dem Befehl ,Laden eines Gra-
phen” in TROVIS-VIEW eingeladen werden.
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1.

Speicherstift (3) zusammen mit
dem Modularadapter (2) auf
die serielle Schnittstelle
(COM-Port) des PCs (1) stecken
(siche Bild 9, Seite 41).

Meni [Speicherstift > Aufge-
zeichnete Daten auslesen] 6ff-
nen.

Gewiinschten Speicherort wéh-
len.

Wird der Speicherort nicht ge-
andert, werden die Daten im
Ordner [SAMSON > Typ 5757]
abgelegt.

Gewiinschten Dateinamen ein-
geben.

Dateniibertragung mit [Spei-
chern] starten.

Daten iibertragen

Aufzeichnung speichern unter _ 21x|
Speichernin: [ Typ 5857 [ [ € s A

Deskion

Eigene Dateien

Absitsplatz
‘il
W Datsiname: I ~| Speichen |
bung -
Dateityp: | Trend Viewer Dateien (" log] | Abbrechen
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9  Konfigurationsliste und Kundenwerte

Konfiguration

Werkseinstellung

Einstellbereich

Kunden-
werte

Firmwareversion 1.0x/2.0x/2.1x

FO1- | — Durchflusssensor aktiv | O — Dauernde Regelung
Zapfungserkennung | — Durchflusssensor aktiv
FO02- | - Wasserstrdmungssensor| O — FlieBdruckschalter
Durchflusssensor | = Wasserstromungssensor
FO3- | — Aktiv 0 - Passiv

Adaption | — Aktiv

F04 - 0 - Steigend/Steigend 0 - Steigend/Steigend
Wirkrichtung | - Steigend/Fallend

FO5 - 0 - Passiv 0 - Passiv

Stromeingang | — Aktiv

F 06 - 0 — Istwert 0 — Istwert

Funktion Stromeingang | - Sollwert

FO7 - 0 - 0 bis 20 mA 0 - 0 bis 20 mA
Messbereich Stromeingang | - 4 bis 20 mA

F 08 - 0 - Beenden Warmhaltung | O - Beenden Warmhaltung
Funktion Bindreingang | — Umschalten Sollwerte
F 09 - 0 - Zeit einstellbar 0 - Zeit einstellbar
Warmhaltung Tauscher | - Davernd

F10- 0 - keine Begrenzung 0 - keine Begrenzung
Oberer Grenzwert GWH | - GWH setzt Y auf 0 %
F11- 0 - kein Frostschutz 0 - kein Frostschutz
Unterer Grenzwert GWL | — GWL startet Frostschutz

Firmwareversion 2.0x

F13- 0 - Pumpenansteverung 0 - Pumpenansteuerung
Funktion Schaltausgang | - Stérungsmeldung
F14- 0 - Zirkulationspumpe 0 - Zirkulationspumpe
Pumpenansteuerung | - Umwalzpumpe
F15- 0 - Passiv 0 - Passiv
Schaltausgang | — Aktiv
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Konfiguration Werkseinstellung Einstellbereich K:;‘:::-
Firmwareversion 2.1x
F16 - 1 - Passiv 1 = Passiv
Funktion Schaltausgang 2 - Strungsmeldung
3 - Zirkulationspumpe
4 - Umwilzpumpe
5 — Zapfung
Parameter Werkseinstellung Einstellbereich Kunden-
werte
P 01 - Sollwert W1 60.0 °C 0.0 bis 100.0 °C
P 02 - Sollwert W2 70.0 °C 0.0 bis 100.0 °C
P 03 — Messbereichsanfang Xmin 0.0°C -50.0 bis 90.0 °C
P 04 - Messbereichsende Xmax 100.0 °C 10.0 bis 150.0 °C
P 05 — Grenzwert oben GWH 95.0°C 0.0 bis 100.0 °C
P 06 — Grenzwert unten GWL 5.0°C 0.0 bis 20.0 °C
P 07 - Proportionalbeiwert Kp 0.8 0.1 bis 50.0
P 08 — Nachstellzeit Tn 155 0 bis 999 s
P 09 - Vorhaltezeit Tv 0s 0 bis 999 s
P 10 - Antriebslaufzeit Ty 25 10 bis 240 s
P 11 - Absenkdifferenz 8K 0 bis 30K
P 12 - Daver Warmhaltung Tauscher 24h 0 bis 48 h
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